
Praktikum Regelungstechnik I

Praktikum Regelung mechatronischer Systeme

ID Identifikation eines
Drei-Massen-Schwingers
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:
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- Einfache Frequenzgangmessung

- Orthogonale Korrelation

- Messung der Gewichtsfunktion

- Frequenzgangbestimmung mit Fouriertransformation
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