
Praktikum Regelungstechnik I

Praktikum Regelung mechatronischer Systeme

DMS Regelung eines
Drei-Massen-Schwingers
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FrequenzkennlinienverfahrenInhalt

PC (Matlab/Simulink Real Time Windows Target)

P-, PI-, PID-, Kaskadenregelung

Regler

SynchronmotorAktorik

Inkrementelle WinkelgeberSensorik

Drei-Massen-SchwingerProzess


